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1. INFORMACJE OGOLNE

1. Przedmiot i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest Szczegétowa Specydikeechniczna Wykonania i Odbioru Roba6t dla prajekt
remontu boiska do pitki rmej wraz z cgsciowym zagospodarowaniem terenu przy ul. Loteckieggolcu nad

Wista na dzialce nr ewid. 3095 w celu poprawy istggej infrastruktury sportowej.

2. Zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt remontu bodgkpitki naznej przy ul. toteckiego w Solcu nad Wisia
dziatce nr ewid. 3095 wraz zgriowym zagospodarowania terenu w celu poprawyegicej infrastruktury
sportowej.

— Rozbiérka istniejgcego ogrodzenia,

- Remont istniejgcego boiska do pitki n@anej o nawierzchni naturalnej,

— Budowa pitkochwytéw

— Budowa dwoch wiat dla zawodnikow wraz z ogcia utwardzong przy tych wiatach,

- Budowa projektowanego ogrodzenia panelowego.

Przedmiotowa dziatka znajduje: si miejscowdci Solec nad Wigtw woj. mazowieckim, powiat lipski, gmina
Solec nad Wista, dziatka nr ewid. 3095. Na przedovigm terenie znajdgjsic kompleks istnigjcej infrastruktur
sportowej w postaci boiska do pitki freej 0 nawierzchni trawiastej oraz kortu tenisowedga.dziatce
zlokalizowany jest budynek do obstugi obiektow $parych. Dziatka od strony pétnocno-wschodniej pdsi

dostp do drogi gminnej ul. Loteckiego poprzez istaggj dziatk nr ewid. 3096. Teren jestgriowo ogrodzony.

Niniejsza dokumentacja oparta jest na wlasnej itargmacji wykonanej na potrzeby projektu.

ZESTAWIENIE POWIERZCHNI

Wyszczegolnienie Powierzchnia [m2]
Powierzchnia dziatki w granicach opracowania A-A’ 4 238,00 m
Remont boiska do pitki naznej 7 0C4,00 m*
Istniejacy budynek 90,00m*

Projektowane pow. chodnikéw, powierzchnie utwardzo
(przy wiatach dla pitkarzy)
pow. Biologicznie czynna 6 158,00 M

32,00 nf




PODSTAWOWE PARAMENTRY BOISKO DO PILKI NO ZNEJ

Projektowana inwestycja w zakresie przebudowy fojsikarskiego zostata zaprojektowana z wykorzyistan
nastpujacych parametréw technicznych:

Dlugosé proj. boiska -100,0m,
Szeroka¢ proj. boiska - 64,0m,

Dlugos¢ proj. ptyty boiska - 103,0m,
Szeroka¢ proj. ptyty boiska- 68,0m,
Powierzchnia proj. boiska - 6400,0m2,
Powierzchnia proj. ptyty boiska- 7004,0 m2
Nawierzchnia proj. boiska - trawa naturalna

Przebudowa polegabedzie na przebudowie istnigjego boiska sportowego o nawierzchni z trawy nétejao
wymiarach 90,0 x 50,0m na boisko pitkarskie o namdbni trawiastej z tragvnaturalm o wymiarach 95,0 x 56,0

m.

Przyjeto nas¢pujacy uktad warstw w przekroju boiska ( od napiej ):

Grunt rodzimy
Siatka przeciw kretom

Warstwa wegetacyjna z ziemi urodzajnej gr. 12 cm
Trawa naturalna typu sportowego wys. okoto 3 cm

(Laczna grubét przebudowanej warstwy 15 cm)



ll. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecznigj (OST) § wymagania ogélne dotygee wykonania i odbioru robot
drogowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstapracowania szczegotowej specyfikacji technicZ8§T)

stosowanej jako dokument przetargowy i kontrakt@nay zlecaniu i realizacji nagiujacych rob6t wymienionych

w szczegoétowych specyfikacjach technicznych.

NUMER KOD CPV ZAKRES ROBOT
SPECYFIKACJI
SST.III.1 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowaeianu pod budogv roboty ziemne
SST.III.2 45223821-7 Elementy gotowe - wypasae boisk
SST.II1.3 45212200-8 Nawierzchnia boiska
SST.11.4 45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowaeianow zielonych
SST.IIIL.5 45233200 Roboty w zakresiegm§ch nawierzchni —
SST.111.6 45342000-6 Wznoszenie ogrodlp#tkochwyty

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogolne, wspdlne dla robotedpgh ogolnymi specyfikacjami
technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdirgsortymentow robét drogowych i mostowych. W pemku braku
ogolnych specyfikacji technicznych wydanych przé20P dla danego asortymentu robot, ustalenia daty@aniez dla SST
sporzdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione po#ej okrelenia naleéy rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigdgcy budynkiem, stanowcy calad¢ techniczno-aytkows (droga) albo jego
czes¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, eazet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub a@s$y od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do rlchypostoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz zehksmi
urzadzeniami technicznymi zwtzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdormachu pojazdoéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przesvidzilo usugtia po jego zakeczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowéy urzdowy

zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeapych odbioréw robo6t, przekazywania polecenej
korespondencji technicznej pagdizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w dahywntraktowych (wyznaczona przez Zamawéago, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiaitha za nadzorowanie rob6t i administrowanie kadem.

1.4.7. Jezdnia - ex¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.9. Korona drogi -jezdnia (jezdnie) z poboczami lub di&ami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasiziehcymi
jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwéz ze sposobem ich pokenia.

1.4.11. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnbnami, stagcy do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wylidzeszkicdw i ew. dodatkowych zgiznikOw.
Whpisy w ksizce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badesyzaakceptowane przez Zamawgapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigorob zwizanych z ocenjakosci materiatéw oraz robét.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektovy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriiera/ Kierownika projektu.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzgttych do przejmowania i rozkladania ab¥@n od ruchu na podi®
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.15. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigiie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowasdpbwiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchliguriego
na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodké - zgodndé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robot
budowlanychs



1.4.18. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dly pod nawierzchnia do @okasci przemarzania.

1.4.19. Podiare ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzalitezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.20. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przezzyniera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.21. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgtyda autorem dokumentacji projektowej.

1.4.22. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqzania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego padczenia.
1.4.23. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢ziokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyki
wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.24. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidia(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.25. Teren budowy - teren udeghiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsgaignione w
kontrakcie jako tworzce czs¢ terenu budowy.

1.4.26. Zadanie budowlane - ¢ przeds¢wzigcia budowlanego, stanoyga odebna catas¢ konstrukcyjm lub technologicza,
zdolmiy do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie me polegé na wykonywaniu rob6t zweanych z
budows, modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochraioudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ja@kavykonanych rob6t, bezpiearstwo wszelkich czynniei na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagjprojektows, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymylokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw,
dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentaojeftowej i dwa komplety

SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#doza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlagogzt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w szczegétowych
warunkach umowy, uwzgtiniagcym podziat na dokumentggprojektow:

- Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektova oraz projektow dokumentagj
wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.
1.5.3. Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektow i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdakumenty przekazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania

okreslone w chéby jednym z nich gobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej daientacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obawje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych
warunkach ogoélnych” (,0godlnych warunkach umowy")yknawca nie me wykorzystywa btedéw lub opuszczew
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winieatychmiast powiadorilnzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie
decyzg o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na iie g wazniejsze od wymiardw okéonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatiglzgodne z dokumentagcprojektows i SST. Dane okidone w
dokumentaciji projektowej i w SSTetly uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalmeosichylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw nedetow budowli musgwykazywa zgodndé z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie ragyzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,uchem")

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymistniecych obiektéw (jezdnieiciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akrésvania
realizacji kontraktu, ado zakdczenia i odbioru ostatecznego rohot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,gadniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpiag@eobot w okresie
trwania budowy. W zal@oici od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienchya biegco aktualizowany
przez Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekjardzacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu}



W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynhstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczafe takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewauajv ten spos6b bezpiedmtwo pojazddéw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeoiov dzieh i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jeshieodzowne ze
wzgledow bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge kxdg akceptowane przezipniera/Kierownika projektu. Fakt
przysypienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych iebedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
bedg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robo6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienten@alizacji kontraktuzado zakdczenia i
odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe uegizenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgoze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsedlknesrodki niezlzdne do ochrony roboét, wygody spotecgeia innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dfazdéw i maszyn pracagych przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzyierem/Kierownikiem projektu. Fakt przggienia do robét Wykonawca
obwiesci publicznie przed ich rozpogaiem w sposob uzgodniony zzymierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie, w miejscach idlwach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tres¢
bedzie zatwierdzona przezayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawev
dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovg.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robo6t wszelkie przepisy dage ochronyrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcacbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie:sio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezeb innych przyczyn powstatych w ngsstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczeg6iny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopordgdiojazdowych,

2) érodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zhiornikow i ciekow wodnych pyitarh substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwos$cig powstania pgzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapyasprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone przed dgsém oséb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaamirem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od

dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do rob6t bda miaty aprobag techniczi wydary przez uprawniomjednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko. Materialy, ktéreasszkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robét, a po zagmpeniu robét ich szkodlivéé zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania.zédi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzyma zgod: na wycie tych materialow od wéaiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayaj

1.5.8. Ochrona wtasn&ei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za udzenia podziemne, takie jak ruregbi,



kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadddoych wia&cicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiagego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapievtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktdre majy¢
wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémizyniera/Kierownika
projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tgstalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadzaz kgdzie z nimi wspoétpracowat
dostarczajc wszelkiej

pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykoreavieedzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnimzieurzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b
powodujcy minimalne niedogodroi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzerhadmawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatig Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco
informowany o wszystkich umowach zawartych pgaay Wykonawg a wigcicielami nieruchomsi i dotyczcych
korzystania z wtasrigi i drog wewrtrznych. Jednade, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kedzie ingerowat
w takie porozumienia, o ile nig:tly one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacnkimowy.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaeaciskow osi na drogach publicznych przy transparateriatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszeligelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatych) i o kadym takim przewozie dalzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. krynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow zostaty
usungte z terenu budowy. Pojazdy powoglig nadmierne obgienie osiowe niedula dopuszczone réaviezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie terenu budowy i Wykonawcagdizie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposéb
uszkodzonych, zgodnie z poleceniamiyiniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpiecaestwa i higieny pracy. W
szczegoblnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgtiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaigjch odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewnigdzie utrzymywat
wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiéstea publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robot od daty rozpecia do
daty wydania potwierdzenia zaktzenia robdt przez iyniera/Kierownika projektu. Wykonawcadrie utrzymywa roboty do
czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinriopbgwadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjiblementy byty w
zadowalajicym stanie przez caty czas, do momentu odbioruerstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyreg to na polecenie tyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovez @mne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktdregsw jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszedtkigymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgti, materiatow lub urmzen
uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposobgty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawigj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwvania, obeizenia i
wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryje Wykonawca, z wygkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania prajektb specyfikacji dostarczonej przezyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepis6w prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotap&ankretne normy i przepisy, ktére spethraap materialy, sprat i
inne towary oraz wykonane i zbadane robotglaglobowzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w waructkiontraktu nie postanowiono inaczej. W przypagéty powotane
normy i przepisy gpaistwowe lub odnoggsie do konkretnego kraju lub regionu, mdgy¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewnigie réowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Rdice pomg¢dzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami mushy¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtazone Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostadbo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowslduwazane za wiasrié Zamawiajcego.6



Wykonawca zobowgzany jest powiadoni

Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowat zgodnie z jego poleceniami.zé8 w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie
koszty i/lub wysipia op&nienia w robotach, tiynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robo6t i/lub wysékdwoty, o ktog nalezy zwiekszy¢ cere kontraktowy. 1.6. Zaplecze
Zamawiajacego.

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczy amawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport oraz inne wdzenia
towarzyszce, o ile warunki kontraktu przewidujealizacg.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wg¥staniem jakichkolwiek materiatlow przeznaczongiohrobot,
Wykonawca przedstawi #ynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegoétowe informacje dotygee
proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tycdteriatow jak rowniz odpowiednigwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatlow z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialy z danegmdta uzyskap
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w
sposoéb cigly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuitad wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatéwzzédet
miejscowych wdczapc w tozrodta wskazane przez Zamavyieggo i jest zobowizany dostarcaylInzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozgeaozm eksploatacjirédta. Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia dokumentazawierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez
siebie metog wydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organow adnmsfitpaistwowe; i
samoradowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadt@a spetnienie wymagalosciowych i jakdciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dziemawy i inne jakie okz sic potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskaniaematdéw miejscowych ¢da formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukaczeniu robét. Wszystkie odpowiednie materialy p&aye z
wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wsitgzh w dokumentach umowydy wykorzystane do robét lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymaganowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca niedzie
prowadzé zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhsigne w dokumentach umowy,
chyba,ze uzyska na to pisemzgod: Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacjgddet materiatow &dzie zgodna z
wszelkimi regulacjami prawnymi obogdujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaprzez \Wykonawg wywiezione z terenu budowy i ztone w miejscu
wskazanym przez #tyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych
materiatldw do innych robot, nte dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tycherialow zostanie odpowiednio
przewartéciowany (skorygowany) przezyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdugpic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglojazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykanych
robotach, Wykonawca powiadomizymiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigy 3 tygodnie przedayciem tego
materiatu, albo w okresie dtszym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie fedgmaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie me by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatdw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#gedo czasu gdydola one uyte do robét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@agtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych przez Wykonaivc
zaakceptowanych przezamiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdéw maghby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgoiti
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probéiematéw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $aiavosci.
Wyniki tych kontroli kedg stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatdw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekajvytworni, musa by¢ spetnione nagpujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwérni, gdzie/



odbywa s¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizatjbt,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natecym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spyti, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu rieojd
wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien lyzgodny z ofeit Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typdw i ilégci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robét, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajedsprztu powinny gwarantowa
przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistdmgmi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robdt ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotoswm do
pracy. Powinien b§zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie sgtn do
uzytkowania i badéa okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepiséfgkonawca bdzie konserwow@asprzt jak rownie
naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny. Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmijozliwos¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadtmayniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptaqgprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie nie
by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nd@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jakd
wykonywanych robot i wiiciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkdw transportu powinna zapewéirowadzenie robo6t zgodnie z zasadami glareymi w dokumentaciji projektowej,
SST i wskazaniach #yniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umows. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy lgda spetnid wymagania dotyece przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dograsnych naciskow naso
innych parametrow technicznyd$rodki transportu nie spetigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikagzenia spowodowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenovwyd

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragoétnie z warunkami umowy oraz za jaékaastosowanych materiatdw i
wykonywanych robot, za ich zgod§toz dokumentagj projektova, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot
opracowanym przez Wykonaworaz poleceniami kryniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowdiethy za
stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceewi planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i kdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymia pémie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgamsunéte przez Wykonawgna wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraipiprzez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysckarzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonaway o
odpowiedzialnéci za ich doktadn&.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdét lzda oparte na
wymaganiach okigonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji rynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wystijace
przy produkcji i przy badaniach materiatéw Sdiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gitbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytfoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT 6.1.

Program zapewnienia jakdci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptaciji layniera/ Kierownika projektu program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé ¢, zamierzony sposob wykonywania rob6t,Afiveo sci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaracy wykonanie robét zgodnie z dokumenigejojektovs, SST oraz
ustaleniami. Program zapewnienia jébigpowinien zawier& a) cz$¢ 0golr opisupca:

- organizag} wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaemibét,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za . jake terminowa¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét,

- system (spos6b i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaicin wykonywanych rob6t8



- wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie baa,

- spos6b oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsi@rujcych, a take
wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procestarologicznym, proponowany sposob i forpnzekazywania tych
informac;ji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisupcy dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy, kruszyw itp.,
- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkoéw przediltta wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedgipomiardw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzaniedaa, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzamészanek i wykonywania poszczegdélnych elementiwt;

- sposO6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazong jakasé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok rob6t i jakéci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiaczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezédne do pobierania prébek i bada
materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada

w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj. Wykonawca &dzie przeprowadZagpomiary i
badania materiatéw oraz robot zstotliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST Minimalwymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ sa okreslone

w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy rostaty one tam okgéone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwvykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gydzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okgéajacych procedury
bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.
Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw&Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczcych urgdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurebod badawczych. Jgli
niedochgnigcia te kzda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki badg Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma aycie do robo6t badanych materiatéw i dégpije do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusunite i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem Isachaterialtéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania pratygdatych na zasadzieg
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do badla
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez myniera/Kierownika

projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawo bada wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakwepty przez layniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,

ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg usungte lub

ulepszone z wiasnej

woli. Koszty tych dodatkowych bafigpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzengtewek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie obejmuyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez
Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomialubadania, Wykonawca przedstawi ngnpe ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wigami bada jak najszybciej,

nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakd. Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane
Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru lub innych,zpniego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matériatv miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceaterialéw powinien udziglimu niezlgdneP



pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,gozie ocenié zgodnd¢ materiatéw i robét z wymaganiami SST na podstamiaikéw wlasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvdnzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki
materiatow i prowadZibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj kosztzéé wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na witasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatow i robot z dokumentagjrojektovy i SST. Maze rownie zlecic, sarn lub poprzez Wykonagic
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych Badazalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieargtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodké z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepisow i dokumentow technicznych,

2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:

- Polskg Normg lub

- aprobaj techniczig, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono

Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt | i ktére spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumengywgymagane przez SST,4da partia dostarczona do robét

bedzie posiadate dokumenty, okédajace w spos6b jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby poparte wynikami bafia
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badedg dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1)Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaovggzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthpa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu bezpietgsva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonat&saap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska#glowego. Zapisy ¢la czytelne, dokonane trwatechniky, w poradku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokurgdrita oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dai
podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu. Do dziennika budowyleig wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofaki harmonogramow robdét,

- terminy rozpocgcia i zaka@iczenia poszczegoélnych elementéw robdt,

- przebieg robot, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia layniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbior6w rob6t zanig@ych i ulegaicych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbioréw rohot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zvgzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pudmn, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsigoprzedtazone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pogjlub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2)Ksiagzka obmiaréw

Ksiagzka obmiar6w stanowi dokument pozwalj na rozliczenie faktycznego pepst kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych rob6t przeprowadza sv sposob aigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiaréw.
(3)Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodublub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia o jaia 10



materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badfstykonawcy ledg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakii. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny yudosgpnione na kadezyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczaesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiagce dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawierdabezpieczonym. Zagitie
ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jegtyohmiastowe odtworzenie w formie przewidzianeyvgem.
Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yayl nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&ntacy projektowy i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych
robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przgm terminem. Wyniki obmiaruebla wpisane do kgizki obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych Wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialn
Wykonawcy od obowgizku ukaiczenia wszystkich robét. 8lne dane zostgrpoprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika
projektu na pimie.

Obmiar gotowych rob6tdalzie przeprowadzony z eztcicia wymagam do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub
w innym czasie oki&onym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongviidnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtasici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowej.

Jesli SST whaciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, obfosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przez
sredni przekrdg;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢lda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiasir.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiljtzaakceptowane przezzymiera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub sper wymagag bada
atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddy przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbaét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gaizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom SSTdizie utrzymywa to
wyposaenie zapewniag w sposob agty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika
projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Iledg przeprowadzone przed egziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, akzé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t

podlegajcych zakryciu przeprowadzasgrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliezbgta wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynia
skomplikowanych powierzchni lub ajtpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaicie ksazki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rmby¢ dolaczone w formie oddzielnego aaknika do ksizki obmiaréw, ktérego
wzor zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robdt zanikaj gcych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegnakryciu.

Odbiodr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiaj gcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogéinego ppstrob6t.11



Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidretzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni w ciagu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Jakda¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kiynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwvierajgcych komplet
wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawia konfrontacji z dokumentagprojektovg, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici robét. Odbioru agciowego robét dokonuje sivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru ratwkonuje Irtynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio jakasci i wartasci.
Catkowite zakaczenie robdt oraz gotowddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonaywwpisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem idmie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu. Odbiér ostateczny
robot nasfpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przezzymiera/Kierownika projektu
zakaiczenia robét i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iDdbostatecznego robot dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiaggo w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adkajgca roboty
dokona ich oceny jakeiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikdw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagrojektov i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoipa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzopetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pekeavych lub rob6t uzupetniaggych w warstwigcieralnej lub
robotach wykdczeniowych, komisja przerwie swoje czydoid ustali nowy termin odbioru ostatecznego. Wypadku
stwierdzenia przez komisjze jakaé¢ wykonywanych robét w poszczegélnych asortymentaebnacznie odbiega od
wymaganej dokumentagcprojektovg i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczestwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robo6t w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaégm robot jest protokét odbioru ostatecznego trep6rzdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawdigggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,

. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),

. recepty i ustalenia technologiczne,

. dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bati@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

. deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,

. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgomiaréw zajczonych do dokumentow
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robo6t wiécicielom urzdzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefgintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego njdabgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykornawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniag kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzujmghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawigzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie
8.4 ,0dbidr ostateczny rob6t9. PODSTAWA PLATNOSCI 9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostié obmiarow ustalor dla danej pozyciji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtaw ptatndci jest wartdé¢ (kwota) podana przez Wykonaywe
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogmowej lzdzie uwzgédniat wszystkie czynngi, wymagania i badania
sktadajce st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacii projelid?e;j.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazymosyeewentualnych ubytkdw i transportu na terendwad
- wartas¢ pracy spretu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obaiujacymi przepisami. Do cen

jednostkowych nie nady wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne .

Koszt dostosowaniagilo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w specyfikacji obejmuje wszigstk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione vetagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagjihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem lwpjektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh
zmian i uzgodnig wynikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzei obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaejihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotndgo.

PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, p6z. 414 z ghiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbidrki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138. p6z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziipz. U. Nr 14, pdz. 60 z gbiejszymi zmianami).

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od ob@iazku
stosowania wymadgow okrélonych prawem polskim.
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. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
BUDOWLANA 1. ROBOTY ZIEMNE - KOD

CPV 45111200-0

1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjyymagania dotycezce wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych.
1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna ( OST ) stanowi dbhpujca podstaw opracowania szczegotowej specyfikacji technictnej
SST ) stosowanej jako dokument przetargowy i kdadrsty przy zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robo6t oblych OST. Ustalenia zawarte w niniejszej specyifikadatyczy zasad

prowadzenia robét ziemnych : - wykonanie wykopdwnwntach nieskalistych

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1.0krélenia podane w niniejszej SS7 ayodne z odpowiednimi normami.

2.MATERIALY

2.1. Ogd6lne wymagania dotygeze materiatéw | ich pozyskiwania i sktadowania, @od w OST

2.2. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny lpyzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym

stopniu do budowy nasypéw. Grunty przydatne do bydeasypéw mog by¢ wywiezione poza teren budowy

tylko wowczas, gdy stanownadmiar ohjtosci robdt ziemnych i za zezwoleniemzimiera. Grunty i materiaty nieprzydatne
do budowy nasypow powinny byvywiezione przez Wykonawma odkiad. Zapewnienie terenéw na odktad nyatio
obowigzkéw Zamawiajcego, o ile nie oki&dono tego inaczej w kontrakcie

3. TRANSPORT

3.1. Ogblne wymagania dotygee transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w wymaganiach ogéinych.

3.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiniig¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jego
objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu.

Zwigkszenie odleghai transportu ponad waiga zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé Wykonawcy, dotycgcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgizone odleghxi nie zostaly wczaiej zaakceptowane naspiie przez layniera.
4.wykonanie robot

4.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano ogolnej spemjf.

4.2. Doktadnd¢ wykonania wykopow i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydwieksze nk 10 cm. Ranica
w stosunku do projektowanychednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cm i -3 cm.

5.KONTROLA JAKO $CI ROBOT

5.1. Ogdlne zasady kontroli jakoi robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano ogdlnej specyfikacji technicznej.

5.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego 5.2.1.

Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw do odbioru korpusu ziemnego podajeidals.

Lp [Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 [Pomiar szerokwi korpusu Pomiar tdma, szablonem, tato diugaci 3 m i poziomia
ziemnego lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w

2 | Pomiar szerokei dna punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach o R > @00
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rowéw

Pomiar rzdnych
powierzchni korpusu

ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar réwnéci

powierzchni korpusu

Pomiar réwnéci skarp

co 50 m na tukach o R < 100 m oraz w miejschidre

budz watpliwosci

Pomiar spadku podinego
powierzchni korpusu lub dna

rowu

Pomiar niwelatorem ezdinych w odsfpach co 200 m oraz
w punktach wtpliwych
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8  Badanic zageszczenia gruntu | Wskaznik zageszezenia okreslac dla kazdej utozonej

warstwy leez nie rzadziej niz raz na kazde 500 m
nasypu

5.2.2. Szerokd¢ korpusu ziemnego
Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz 10 cm.
5.2.3. Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu
Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmmy przez pomiar niwelatorem ednych
wysokaciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
5.2.4. Zaggszczenie gruntu
Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 5.3.
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi robotami
Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitamsodrzucone. J
materiaty nie spetniate wymagé zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecerignirra Wykonawca wymieni je na
wihasciwe, na wtasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujvigksze odchylenia cech od oki@enych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydy
ponownie wykonane przez Wykonawea jego koszt.
6. OBMIAR ROBOT
6.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w specyfikayime]
6.2. Obmiar rob6t ziemnych
3
Jednostka obmiarawest m (metr szeienny) wykonanych rob6t ziemnych.
7. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w specyfikaggilioej
Roboty ziemne uznajecsta wykonane zgodnie z dokumensagjojektows, SST i wymaganiami bryniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkia6/ wyniki pozytywne.
8. PODSTAWA PLATNO $CI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w specyfikacji ogdinej
9. PRZEPISY ZWI AZANE

9.1 Normy
Grunty budowlane. Okéenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
1. PN-B-02480 - . .
Grunty budowlane. Badania prébek gruntow Grunty huldpe.
2. PN-B-04481 . . - . . .
Oznaczanie kapilarsoi biernej Drogi samochodowe. Roboty ziemne.
3. PN-B-04493 L . . _
Wymagania i badania Drogi samochodowe. Oznaczeskemika
4. PN-S-02205 . . . .
piaskowego Drogi samochodowe. Oznaczenie modutaztdicenia
5. BN-64/8931-01 nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie ptyy Oznaczenie
6. BN-64/8931-02 L .
wskaznika zagszczenia gruntu
7. BN-77/8931-12
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2. Wyposaenie boisk - KOD CPV 45223821-7

1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtécznej § wymagania dotyce wykonywania i montai wyposaenia boiska
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakwadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcairrealizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t olfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajgce i majce na celu wykonanie i mortgotowych
elementéw wyposania.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST ayodne z obowizujacymi odpowiednimi normami. 1.5.0g6lne

wymagania dotycce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodsiaz dokumentagj projektovg, SST i poleceniami
Inzyniera.

2. Materiaty

2.1. Wszystkie elementy prefabrykowane dostarcnaneudow powinny by trwale oznakowane. Poszczegélne

partie elementéw tego samego typu powinny posidd@adectwo jakéci (atest).

OZNACZENIE BOISKA
Boisko powinno b¥ oznaczone zgodnie z planem, dobrze widocznynatinio szerokgci nie przekraczagej 12 cm, z kredy sypkiej
biatej. Oznaczenie linii rowkami jest niedozwolom#uzsze linie graniczne nazywagie liniami bocznymi, a krotsze bramkowymi.
Na kazdym rogu boiska umieszcza sihomgiewke na zaokgglonym od gory drzewcu o wysosm nie mniejszej i 1,50 m. Takie
same chamiewki mog by¢ ustawione na przedtaniu linii Srodkowej po obu stronach boiska, poza liniami bgozinw odlegtdci
nie mniejszej i 1,00 m. Liniasrodkowa boiska winna przebiegarostopadle do linii bocznych. Punkbdkowy boiska ma hy
wyraznie oznaczony. Z punktirodkowego zakréa sk koto o promieniu 9,15 m. Na kdej linii bramkowej, w odlegiei 5,50 m od
kazdego stupka bramkowego w kierunku cigiewek, wyznacza siw glab boiska dwie linie prostopadte. Kee tych linii, ktérych
dtugas¢ musi wynost po 5,50 m dczy sk linia rownolegta do linii bramkowej. Powierzchnagraniczona tymi liniami i liry
bramkows nazywa si polem bramkowym.
Na kadej linii bramkowej w odlegii 16,50 m od kadego stupka bramkowego, w kierunku cigiewek wyznacza siw glgb
boiska dwie linie prostopadte. iKoe tych linii, ktérych ditugé musi wynost 16,50 m 4czy sk linia rownolegh do linii bramkowej.
Powierzchnia ograniczona tymi liniami i lipbramkow nazywa sj polem karnym. Na kalym polu karnym w odlegkzi 11,00 m od
srodka linii bramkowej wyznaczaesivyrazne miejsce. Miejsce to nazywa giunktem karnym. Z kalego punktu karnego wyznacza

si¢ na zewgtrz pola karnego tuk o promieniu 9,15 m.

BRAMKI

Bramki do pitki nanej profesjonalne z odgjami 7,32 x 2,44 m o gbhokasci 2 m.
Wykonane z aluminiowego specjalnego owalnego prdf20/100mm z podwadjnyniebrami
wzmacniagcymi. Rama gtéwna bramki jest malowana metprbszkowy na kolor biaty.
W sktad kompletu wchodz
- rama gtéwna bramki
- tuleje mocujce wraz z deklami Zeepiajacymi
- stupki odcagowe do naptzania siatki, osadzane w tulejach
- ramka dolna do zamocowania dolnego brzegu siddddana do gory.

Spos6b mocowania bramki:

Stupki bramki wsuwanegsw tuleje, osadzone na state w padioKonstrukcja bramek i sposob ich mocowania #iwga ich

szybki demonta Rama dolna mocaga siatls o gkkbokasci 2m. Siatka



mocowana jest do ramy bramki za pombezpiecznych i wygodnych weyciu uchwytéw tworzywowychDo bramki zastosowa
siathke:

Bezweztowa siatka na bramgkz polipropylenu o wysokiej wytrzymatoi, grubg¢ sznurka: 3,5 mm. Wymiary: szerako 7,50 m,
wysokai¢: 2,50 m, oczka w ksztatcie heksagonalnym (plasiedu), gebokasé: gérna - 200 cm, dolna - 200 cm.

PILKOCHWYTY
Dwa komplety pitkochwytéw usytuowanych za bramkaifitarskimi w odlegtéci 4 m od bramek. Kaly pitkochwyt wysokéci 6,00
m i dugasci 63,00 m. Wykonany z siatki bezmowej polipropylenowej. Siatka rozwieszona na ahiowych stupach nimych za
pomog akcesoriow montawych. Stupy rozmieszczone w rozstawie osiowym €031 Stupy mocowane w zafundamentowanych
tulejach.
* Siatka
Siatka bezwztowa, polipropylenowa, wiellég oczka 10 x 10 cm, grubésplotu linki 5 mm. Kolor zielony. Obszycie wzmaajte
na brzegach. Grulié splotu linki nie wymaga wzmocnienia w miejscachcmwania do stupa. Odporna na warunki atmosferyoane,
tym na promienie UV. Musi posiaélawiadectwo niepalnizi oraz by obogtna fizjologicznie (atest PZH).
e Stupy
Stupy néne aluminiowe malowane proszkowo o catkowitej dfeji6,70 m, wysoké&t po zamontowaniu w tulejach 6 m nad piyt
boiska. Stupy wykonane z profilu aluminiowego, vglgnego. Wymiar zewtrzny stupa 80x80mm, grubéscianki profilu
minimum 3 mm. Stup posiada specjalrielorowania wewgtrzne wzmacniajce profil pod lgtem wytrzymatdci oraz sztywngci.
Wzdhuz osi jednego boku, stup posiada specjalnie wymwginy rowek, ktéry umdiwia mocowanie do niego siatek pitkochwytow
za pomog haczykéw PP. Stup lakierowany proszkowo na koielony.
e Tuleje montgowe
Tuleje wykonane z profilu stalowego kwadratowega@Dmm, grub&¢ scianki 3 mm, diugéé 70cm. Tuleje cynkowane ogniowo.
Tuleje fundamentowane w podta wielkas¢ stopy fundamentowej to min. 50 x 50 cnehgikas¢ ponizej strefy przemarzania. beton
klasy min. C20/25, zbrojony (4 gy 012 stal Alll, strzemiona 06 co 15 cm, stal AO).
e Zastrzat
Zastrzat wykonany z profilu kwadratowego stalowegja. 40 x 40 x 3 mm, cynkowany oghiowo, malowanggakowo na kolor
zielony. Z jednej strony zastrzat mocowany do sisig@jnego na wysokoi ok. 5,5m; z drugiej do tulei stupassedniego. Zastrzat

zabezpiecza skrajne stupy przedeggm.

Akcesoria montgowe

e linki stalowe cynkowane 0 3 mm

« karabiczyki stalowe mocuge siatki do linek (3 szt./mb)

« haczyki z tworzywa PP moage siatki do stupéw w pionie (3 szt./mb)
*  $ruby rzymskie do napzania linek stalowych

e przelotki isruby montaowe

Uwagi montgowe:

» zawieszenie siatek do 2 linek stalowych nguictych srubami rzymskimi, rozgtych poziomo na gérze i na dole pitkochwytu;
e karabiczyki, zwlaszcza dolne, trudne do oglpa;

» siatka nie powinna kno zwis&, powinna by nacagnicta we wszystkich kierunkach;

e monta przeprowadza firma przeszkolona przez dystrybugstemu lub wedtug jego instrukcji moata
PROJEKTOWANE WIATY ZADASZONE Z SIEDZISKAMI DLA 12 ZAWONIKOW

Przy boisku do gry w pitk nazng nalezy zamontowda dwie systemowe wiaty / kabiny zadaszone dla zawddn mieszcace
dwandcie miejsc siedecych. Kabiny montow&zgodnie z wytycznymi i zaleceniami producenta. ikglsytuowa zgodnie z rys 2

Projektem Zagospodarowania Terenu.
4. Transport - zgodnie z przepisami ruchu drogowego.

5.  Wykonanie robét

Montaz pitkochwytow i bramek zgodnie z instrugjroducenta.
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6. Kontrola jako ci

Kontrola polega na sprawdzeniu elementéw prefabwgikych wg wymagapodanych w punkcie 2.0.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiarow jest szt. zamontowanego elementy

8. Odbidr robot

Odbiér poszczegoélnych robot wg wymagaawartych w niniejszej specyfikacji.

9. Podstawa ptatngci

Podstaw ptatndgci stanowi cena jednostkowa za 1 szt. kompletu.

Cena obejmuje dostarczenie i mankampletnych prefabrykatow z osadzonymi i zabezmagmi antykorozyjnie markami
stalowymi.

10. Przepisy zwihzanePN-89/H-84023/06 Stal do

zbrojenia betonu.

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowelbetowe i spyzone. Obliczenia statyczne i projektowanie. PN-63/B-
06251  Roboty betonoweglbetowe. Wymagania techniczne.

PN-EN 13200-1:2005 Obiekty widowiskowe.¢8& 1: Wymagania dotygze projektowania widowni.
Wyszczegolnienie.

PN-EN 13200-3:2006 (U) Obiekty widowiskowe -¢8& 3: Elementy rozdzielage - Wymagania



3. NAWIERZCHNIA BOISKA

1. Wstep
1.2. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaghtécznej § wymagania dotyce zasad prowadzenia robét geéanych z
wykonaniem nawierzchni z trawy.
Okreslenia podstawowe:
Ziemia urodzajna - ziemia posiaglza wiaciwosci zapewniajce rglinom prawidtowy rozwoj.
Bryla korzeniowa — uformowana przez szkétkowamdabziemi z przerastagymi ja korzeniami rélin.
Trawa - Wybdér gatunkéw traw naledopasowa do warunkéw miejscowych, a gd do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Najlepiej nadgsie do tego specjalne gatunki traw, aeg g:ste i drobne korzonki.
1.3 Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakwadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcairrealizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.4. Zakres robo6t objetych SST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajgce i majce na celu wykonanie i morita
gotowych elementéw wypogania.
1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST ayodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.
1.6.0go6lne wymagania dotycrce robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodstaz dokumentagj projektovg, SST i

poleceniami layniera.

2. Materiaty
2.1. Warstwa wegetacyjna
Przygotowanie wkciwej warstwy nénej boiska o0 mjzszaci 15cm. Do tego celu nale uzy¢:
Ziemia urodzajna (humusktizie dowieziona z zewtrz. Powinna b§ zmagazynowana w pryzmach nie przekragzajh 2 m
wysokaici. Skiad warstwy wegetacyjnej:
O ziemia urodzajna - 20%
O piasek ptukany 0-2 mm - 75%
torf - 5%
O nawozwolnodziatagy - 25 g/m2
2.2. Trawa sportowa z siewu
Zasiew perforacyjny nasion traw w §lo 25g/m2, mieszanksportovs, dedykowan do wytkowania intensywnego o sktadzie:
60% Wiechlina hkowa, 40%Zycica Trwata.
Mieszanka w swoim skfadzie powinna zawéenainimum 4 odmiany Wiechliny 4kowej oraz min. 3 odmian¥ycicy Trwatej.
Zamawiajcy nie dopuszcza innego sktadu gatunkowego orazasaiwego mieszanki nasion.

3. Sprzt wymagany do zatgenia i pielegnacii trawnika

Roboty mana wykona przy wyciu sprztu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru Invekségo.

Niniejszy wykaz niezeédnego sprgtu ma na celu zapewnienie \ave]j jakasci wykonania robot.

Aby moc przysipi¢ do robét Wykonawca powinien dysponawaastpujagcym sprztem do wykonania i piegnaciji boisk
sportowych o nawierzchni z trawy naturalnej: spykba niwelatorem laserowym, rowniarka laserowdgwjaciagnik, siewnik

do trawy, wertykulator wielkopowierzchniowy, glebrggarka, kosiarka wrzecionowa, tadowarka, frezankgicinarka darni.

4. Transport
Ogolne wymagania dotygee transportu podano rozdziale "OST"- pkt. 2.1.4.



5) Wykonanie robot
a) Ogolne zasady wykonania robot.
Ogo6lne zasady wykonania robét podano w rozdzial®TO
b) Wykonanie warstw pod trawnaturalra z siewu.
Wymagania:
Zadaniem wykonawcy przed wbudowaniem materiatu gesedstawienie Inwestorowi wynikow bada analizy chemicznej
oraz granulometrycznej. Wierzchnia warstwa glebwipaa charakteryzowasi¢ odczynem pH 6,0-7,2, mierzonego w H20.
Krzywa uziarnienia winna liyzgodna z zaleceniami normy DIN 18035-4, a zawarsobstancji organicznej powinna wynosi
1-3%. Ckzar obgtosciowy 1,35-1,5kg/l. Now mieszank humusu w iléci 1350m3 nalgy podd& mechanicznemu przesianiu
sitem kbnowym o oczku max 20x20mm. Nowo przygotowana wastwegetacyjna powinna ¢sicharakteryzowa
przepuszczalnwia dla wody opadowej w ikei 60-90mm stupa wody /godz./m2.
Wykonanie robét:

Laserowe utgenie nowej warstwy rimej wraz z nadaniem spadkdéw poprzecznych wyswysh 0,5%.

Mechaniczne zagzczenie nowo wbhudowanej warstwy,

Przedsiewne zasilenie gleby nawozem zbilansowadipid w ilosci 25-45g/m2 w zatenosci od otrzymanych wynikéw bada
z analizy chemicznej nowej warstwy wegetacyjnejasigw perforacyjny nasion traw w §lo 25g/m2, mieszarksportovy,
dedykowan do wytkowania intensywnego o skiadzie: 60% Wiechlingkdwa, 40%Zycica Trwata. Mieszanka w swoim
sktadzie powinna zawie¢aninimum 4 odmiany Wiechliny 4kowej oraz min. 3 odmiangycicy Trwatej.
Zamawiajcy nie dopuszcza innego skladu gatunkowego oraziastiwego mieszanki nasion. Righacja powykonawcza
murawy:
Na Wykonawcy przez okres 4 migsy od momentu zasiewu nasion traw spoczywa oiEeki piebgnacji nowej murawy.
W okresie pigjgnacji naley wykona min:
- Aeracja systemu korzeniowego nalgikas¢ 15cm — 2 razy
- Piaskowanie kruszywem ptukanym o granulacji Q@y#n w ilasci 40ton — 1 raz
- Wykonanie opryskow dolistnych (Herbicyd, Fungicglymulator wzrosu) — 3 razy
Przed aplikowaniem nawozéw najeprzygotowdé harmonogramu nawenia mineralnego i na jego podstawie aplikbwa
nawozy.
Uwagi:
Wymiary, rzdne i lokalizacja wg planu sytuacyjnego oraz zgedre schematem boiska pitkarskiego. Wymagany stopie
zagszczenia podbudowy powinien wynd35=0,96. Przy wykonywaniu rob6t ziemnych pod namélnie boisk wymagany
jest nadzér geologiczny. Grunt (podglebie) przezaag pod budow naturalnej nawierzchni trawiastej nie wymaga ilasta
systemu drenarskiego ptyty boiska. Po dokonaniuiedéw na gtbokas¢ 1m, stwierdzono zaleganie piaskéwednich, ktore
gwarantuj odptyw nadmiaru wody w ikei min. 250mm/godz./m2. Wykonawca nawierzchni zolagany jest do wykonania na
boiskach linii 0 szerokai 10cm, zgodnie z wybrartechnologi. Kolor linii biaty. Linie na ptycie gtdéwnej wykoriazgodnie z
obowigzujacymi przepisami okrdonymi przez IFAB.
Wykonanie profilowania
Odchylenie od ptaszczyzny nie powinno przekracam poniej 4 metrowej listwy.
Ponadto dopuszczaggiozostawienidladoéw po jédzie pojazdéw budowlanych do 10mm.
Przy budowie istnigcych wczéniej warstw nie powinny zostanaruszony wykonany profil, aby grulsoposzczeg6inych
warstw utrzyma na jednakowym poziomie. Ma to znaczenie, poniewarzypadku zmiany grulioi warstw zmienigj si¢ ich
cechy, a tym samym me wystpi¢ rézna chlonnéé, przepuszczalréé wody i wzrost traw. Poniewaprzy budowie boisk
sportowych ktadzie ginacisk na wysoki poziom doktadnego profilowanianieczne jest zywanie doktadnych ugdzen
pomiarowych i staranne wykonywanie prac.
Warstwa wegetacyjna
Warstwa ta nie me zwierd zadnych substancji szkodliwych dlaslia. Zadaniem wykonawcy przed wbudowaniem materiatu
jest przedstawienie Inwestorowi wynikéw bada analizy chemicznej oraz granulometrycznej. Wikrgza warstwa gleby
powinna charakteryzowasic odczynem pH 6,0-7,2, mierzonego w H20. Krzywa neénia winna by zgodna z zaleceniami
normy DIN 18035-4, a zawalé substancji organicznej powinna wynosi-3%. Cézar obgtosciowy 1,35-1,5kg/l. Now
mieszank humusu w iléci 1350m?3 nalgy podd@ mechanicznemu przesianiu sitegbbowym o oczku max 20x20mm. Nowo
przygotowana warstwa wegetacyjna powinnadiarakteryzowa przepuszczalngia dla wody opadowej w ikei 60-90mm
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stupa wody /godz./m2. kywajac kompostu lub torfu, naty zwrdcc uwag, aby przeszedt kontrole jas@ i byt dobrze
sfermentowany, inaczej mggvystpi¢ problemy wzrostowe trawy. deudziat substancji organicznych jestekszy, mae
obnizy¢ sie znacznie przepuszczakto

Podczas mieszania poszczegélnych komponentéwynalerocic uwag: na to, aby powstata niejednorodna mieszankdi Je
sktadniki wierzchniej warstwy gleby zostambyt rozdrobnione albo nawet przemielone w dropyly powstaje zbyt jednolita
mieszanka, przyjmaga forne zaprawy. Wymiana gazowa i gospodarka wodna w tabimypadku ulega zaktdceniu. Do
przygotowania odpowiedniej struktury gleby najl¢piezy¢ agregatu uprawowego np. glebogryzarki przeciwisg
(przesiewnej) lub przygotowamnieszank poza terenem, a naphie rozsypé& Podiae powinno by przygotowane i miei¢ sie

w krzywej uziarnienia. Dzki dobrze przygotowanej warstwie wegetacyjne j ftjokalng¢ nizej lezacych warstw nie ulega
zakidceniu. Pielgnacja trawnika

Wykonawca przez okres 4 miesy musi pie¢gnowa murawe.

W okresie pigjgnacji naley wykona min:

- Aeracja systemu korzeniowego nalgikas¢ 15cm — 2 razy

- Piaskowanie kruszywem ptukanym o granulacji Q@3 w ilcsci 40ton — 1 raz

- Wykonanie opryskow dolistnych (Herbicyd, Fungicglymulator wzrosu) — 3 razy

Przed aplikowaniem nawozéw najeprzygotowa harmonogramu nawenia mineralnego i na jego podstawie

aplikowa nawozy. Cestotliwos¢ i okreslenie ilosci zroszé musi by dopasowane do miejscowego klimatu i warunkow
pogodowych. Trawa powinna zoétskoszona przy wysokoi 6 - 8cm. Pozostawiona wysakonie powinna b§ nizsza nk ok.
4cm. Wyte urzdzenia nie mog zostawia $ladow jezdzenia. Mana to osigna¢ przy koszeniu w czasie suchej pogody.
Koszenie przy wilgotnej aurze jestlem pie¢gnaciji. Zaleca sizebranie skoszonej trawy. Koszenie trawnikéw wsizzaatego
okresu dojrzewania powinno byrowadzone w regularnych ogigsach czasu. Gstotliwosé i wysokasi¢ koszenia zaley od
uzytego gatunku traw. Gdy trawa jest jdostatecznie ukorzeniona, powinna zéstapowietrzona i piaskowana, aby poprawi
jej przepuszczalrig wody i napowietrzenie w oldoie korzeni.

Przyjgcie w wytkowanie mana rozpocgé po odbiorze. Regularne zawody powinny odb§vek dopiero 4 tygodnie po
odbiorze.

Uwagi:

- Wykonawca powinien dysponowaprztem do realizacji zamowienia.

- Transport na terenie boiska powinien odhygia pojazdami przeznaczonymi do wykonywania tego rjpdgeac.

- Wykonawca nawierzchni zobayeany jest do wykonania linii na boiskach zgodnieybram technologi. Kolor

linii biaty.

6. Kontrola jakosci robot
a) Ogolne zasady kontroli jas@ robot
Zgodnie z informacjami zawartymi w rozdziale "Wakuwykonania i odbioru robét — e& ogdlna” — pkt. 2.1.6.
b) Kontrola robét przy zaktadaniu trawnikow
Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega peasvdzeniu:
oczyszczenia terenu z zanieczyshgze
okreslenia ilosci zanieczyszczae(w m3),
pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatl,
wymiany gleby jalowej na ziemiurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej ziemi,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
gestaici zasiewu nasion,
prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikdw i ich odchwaszczania,
okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt makgjtgici wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola rob6t przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
prawidtowej gstadsci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastéw.



7. Obmiar rob6t
Zgodnie z zasadami obmiaru zawartymi w rozdzial8 TG czs¢ ogélna”, pkt. 2.1.7.
Jednostka obmiarowa zostanie podana w przedmialg. r

8. Odbidr robot
Zasady odbioru robét zgodnie z informacjami zawaity rozdziale "Warunki wykonania i odbioru robotzsé
ogolna”, pkt. 2.1.8.

9. Podstawa ptatndci

Zgodnie z umow z Inwestorem.

10. Przepisy zwizane

PN-G-98011:1970 Torf rolniczy

PN-R-65023 Materiat siewny. Nasionglio rolniczych.

PN-EN 12232:2005 Nawierzchnie terenéw sportowyckzitéczanie grubgi darni naturalnej

PN-EN 12233:2005 Nawierzchnie terenéw sportowyckizificzanie wysokgi murawy darni naturalnej.
PN-EN 12616:2005 Nawierzchnie terenéw sportowychzivéczanie mdkosci przesikania wod.

Norma DIN 18035-4

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, goy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od whzku

stosowania wymogow ok§lenych prawem polskim. Wykonawcadzie przestrzegat praw autorskich i patentowych.

Jest zobowizany do odpowiedzialroi za spetnienie wszystkich wymagarawnych w odniesieniu do

uzywanych opatentowanych udzei lub metod.
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4. Roboty w zakresie ksztattowania terendow zielonyc
- KOD CPV 45212120-3

1. Wstep
Przedmiot opracowania
Opracowanie okia wymagania dotyeze realizacji wykonania i odbioru rob6t zwanych ze stworzeniem projektowanego
uktadu zieleni .
1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja techniczna me by stosowana jako dokument kontraktowy przy zleceohot oraz jako zbior
przepisow i warunkéw wykonania, kontroli i odbiab6t wymienionych w punkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyea/konania robét zwizanych z realizagjprojektu zieleni i obejmuyj:
odtworzenie powierzchni trawnikowych na terenie
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikaciizgodne z obowizujacymi w tym zakresie przyrodniczymi ustaleniami oraz
przepisami:
Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie prelgr¢Dz. U. z dnia 30 kwietnia 2004 r.), Polskich
Norm PN - 87 R-67022 PN - 87 R-67023 Drzewa i krgewedtug pierwszego wyboru.
2. Materiat ro §linny do obsadzenia
Materiat réglinny do obsadzenia, drzewa i krzewy, musi odpoadaglymogomsrodowiska naturalnego i spetdiaajwyzsze
wymagania jakéciowe. Wszystkie ggci rolin musza by wolne od szkodnikéw i patogenow
3. Sprzet
Wykonawca robot powinien dysponofvaprztem ogrodniczym do wykonywania robétenie, jak: topaty, szpadle, grabie,
sita do przesitowywania pozyskanego urobku glebowkagsiarki.
Do wykonania rob6t zwizanych z usugtiem drzew i krzewOw naly stosowd : pity mechaniczne, specjalne maszyny
przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuwapigharki, koparki lub ggniki ze specjalnym ospgtem do wyebu drzew.
4. Transport
Wykarczowane naloty drzew i krzewy najgprzewozé transportem samochodowym na wysypisko odpadéw keinych.
W celu przewaenia materiatu rdinnego ze szkétki na plac budowydzie stosowany spgz mechaniczny - samochody

skrzyniowe. Na czas transportu drzewa i krzewy zpieezy przed maliwoscia ich przemieszczenia.

5. Wykonanie robot
Powierzchnie trawnikowe

Trawniki dywanowe. Nasiona traw dostarczandgljako gotowa mieszanka oktena klag przyrodnica, numerem normy i
odznaczajce st duza zdoIndcia kietkowania. Powierzchnie trawnikowe zaktada wymodelowanej i przygotowanej
powierzchni. Powierzchnie przeznaczone pod trawmalkézy wyréwna, oczyici¢ i zagrabé recznie. Zanieczyszczenia jak:
kamienie, gruz budowlany nalezatadowa przy pomocy spktu mechanicznego do skrzyni samochodowej i wyiviea
wysypiskosmieci. Rozplantowaprzygotowana glepmiejscows o grubdci 15 cm. Stosowatrawy typu dywanowego. Siew
traw wykond recznie. Do zaktadania trawnikow najeprzystpi¢ po posadzeniu gbin najlepiej wczespwiosm lub p&nym
latem. Przed wysianiem nasion traw powierzehlrawnika naley watowa lekkim watem posiewnym. Nasiona wysisie w
ilosci 20g/n?, po wysiewie przykry sic przez hakowanie lub przezycie kolczatki i ponownie watowa Pierwsze koszenie
nalezy wykona wéwczas, gdy kice wzeszlych traw zaczzwiesza sig ku ziemi. Po kadym koszeniu wskazane jest
watowanie trawnika lekkim watem posiewnym. Trawpibwinno s¢ kosi na wysoké¢ nie mniejsz niz 5 cm, z uwagi na
wrazliwo$é niektorych traw na niskie koszenie.

Przygotowanie gleby

Odspojona glebacdzie shatdowana w oldlenym przez Iayniera miejscu, w pobiu budowy. Po 2-3 tygodniowym
lezakowaniu, hatd gleby naley przerzuat spychaczem tak, aby nggito wiasciwe napowietrzenie gleby. Po dalszym 10-

tygodniowym legakowaniu, gleb przesitowa r¢cznie, uzupehdi nawozami mineralnymi. Gleba tak przygotowanazenioy
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stosowana do navienia powierzchni trawnikowych. Grufiowarstwy glebowej winna wynasil5 cm. Wykazana z odzysku
gleba w catéci bedzie wykorzystana dla potrzeb zieleni. Gleozong w hatdy naley uzyzni¢ i oczyéci¢, napowietrzy i
przesitowd. Ziemie po rozplantowaniu watoéa
6. Kontrola jako $ci robot
Kontrola jakdci rob6t usuwania krzewow i drzew polega na wizepbtenie
kompletngci wykonania robot
7. Obmiar robét
- trawniki -m2 wykonanych trawnikéw
8. Odbidr robot
Odbior zieleni powinien byprzeprowadzony w czasie ugtiaviajgcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie

wykonanych nasad#eDo odbioru wykonawca robét przedstawia wszystkjaiki pomiaréw



powierzchniowych, zapiséw w Dzienniku Budowy i netatz przeprowadzonych liigeych kontroli materiatu rdinnego.
Odbiorowi szczeg6lnemu zaleca stworzonegrodowisko glebowe drzew i krzewdw wraz z podsyglebows powierzchni
trawnikowych.

W przypadku stwierdzenia w czasie odbioru robét waiéprawidtowdgci wykonawczych laynier ustali zakres wykonania
robot poprawkowych lub poleci wykonanie i wymgama novg wadliwie przeprowadzone nasadzenia drzew i krzewéw
uzupetnienie brakéw w powierzchniach trawnikowych.

Roboty poprawkowe lub wymigama nows wadliwie wykonag zieleh, wykonawca wykona na koszt wkasny w terminie
ustalonym prze Kierownika Robot.

9. Podstawa ptatndci

Cena wykonania 1 frirawnika obejmuje:

odspojenie mechaniczne warstwy ziemi urodzajnegzépchnécie na miejsce sktadowania na odlgégta50m
rozscielenie ziemi urodzajnej oraz wyréwnanie terenu

reczne przekopanie gleby, rozrzucenie nawozu, zagmahiwysianie nasion,

ubicie powierzchni

pielegnacja trawnikow

Gleba odzyskowa nie podlega ptatcio

10. Przepisy zwazane

10.1.Normy

PN-87/r-67022 Ozdobne drzewa i krzewy iglasté- P

87/R-67023 Ozdobne drzewa i krzewigiaste
10.2.Inne dokumenty

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie prdyr{Dz. U. z dnia 30 kwietnia 2004 r.)
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5. ROBOTY W ZAKRESIE RO ZNYCH NAWIERZCHNI —
KOD CPV- 45233200-1

1. Wstep
1.1.Przedmiot i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacj moboty zwhzane wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej efiibasowanej petnej gr.
6 cm W zakres robét wchoglzdwniez roboty rozbidrkowe .

1.2.0gd6lne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodsiaz dokumentagj projektovg

i poleceniami Inspektora Nadzoru (IN).

1.3.Roboty ziemne i przygotowawcze.

Tyczenie

W zakres rob6t wchodz

a) wytyczenie i zastabilizowanie punktéw gidwnyechouzupetnienie w miampotrzeb pomiaréw dodatkowymi punktami,

b) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

¢) wykonywanie pomiaréw bigcych w miag postpu robaét,

d) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, oclarah przed zniszczeniem i oznakowanie utayg@jodszukanie i ewentualne
odtworzenie.

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o dt. okoto 0,5m. Grunt nalezag:scic¢ dla uzyskania nst. Wskaikéw dla nawierzchni przeznaczonych do ruchu i
postoju pojazdow:

-minimalna warté¢ wskanika zagszczenia

-gérna warstwa grub. 20cm Is >= 1.0

-na gtbokaici od 20 do 120cm od powierzchni

terenu Is >= 0.97

-minimalna warté¢ wtérnego modufu odksztalcenia

-gorna warstwa grub. 20cm E2 >= 100MPa

-na gtbokaici od 20 do 120cm od powierzchni

terenu E2 >= GOMPa dla chodnikéw, weéz przeznaczonej wytznie dla ruchu pieszych

-minimalna warté¢ wskanika zagszczenia w gornej warstwie o gr. 20cm Is >= 0.97

2.Materiaty i wykonanie robot.

Wykonawca przed zastosowaniem jakichkolwiek mali@rigorzeznaczonych do robot przedstawizdto ich

pochodzenia §wiadectwa badg atesty, dodatkowo- nadanie - probki do bagdaboratoryjnych.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdsic nie zbadane i nie zaakceptowane przez IN mateiidikonawca

wykonuje na wlasne ryzyko, ligz Sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

Podiaze pod nawierzchgiplacu powinno b§ oczyszczone ze wszystkich zanieczysacre/profilowane

i zagzszczone do uzyskania ( po wykonaniu wymiany grunitejsca postojowe i wzmocnieniu podéadojazdy

i droga manewrowa )

- Is>=1.00 w gornej warstwie o grudm 20cm

- 1s>=0.97 na gbokasci od 20 do 50cm

Kostka gr.8 i 6 cm musi liywyprodukowana ze zwarstruktug wolng od rys , z gtadkimi powierzchniami

bocznymi.

Dopuszczalne odchylenia wymiaréw wyngsz

- dla dtugdci i szerokgci + 3mm

- dla wysokdci + 5mm

Kostka powinny by wykonane z betonu klasy co najmniej 25. Nidgivos¢ nie powinna b§ wigksza nk 5%.

Podsypk piaskowy nalery zagsci¢ tak, aby stopa ludzka zostawiata ledwie widocdayl.
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* piasek na podsyjgk wypetnienie spoin powinien odpowiadBN-79/B-06711, zawar§é gliny <5%

Obrzeza chodnikowe powinny odpowiadélaymaganiom normy

BN-8076775-03,01 i BN-80/6775-03,04.

Powierzchnie elementéw powinny bigez rys, pknigé i ubytkdw betonu .Krawdzie elementdéw powinny By
proste i rowne. Dopuszczalne wady oraz uszkodzemiderzchni i krawdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w normie BN- 80/6775-03.03.

Odchytki wymiaréw nie powinny przekraczavartaici - dla dtugdci + 8mm

dla wysokdci i szerokdci + 3mm

Nos$nos¢ obrzezy nie powinna by mniejsza ni 1,7kN, a odporn na dziatanie mrozu powinna spelhisarunki
normy PN-88/B-06250, a nag&iiwos¢ nie powinna by wicksza ni 5%.

Cement do betonu powinno spethimymagania normy PN-88/B-30000.

Piasek do betonu i zaprawy powinien spehvigmagania normy PN-79/B-0673108.

Woda do betonu powinno spetéiaymagania normy PN-88/B-32250 i nie powinna podibde zrodet
watpliwych. Woda pitna z wodogiju nie wymaga bada

3.Sprzet.

Sprzt wykorzystywany przez wykonaw@owinien gwarantowa( pod wzgédem rodzajow, iléci i jakoci)
uzyskanie wymaganej jakd oraz terminowéci robot.

4.Transport.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ przewaonych materiatdw i wykonywanych robot.

Wykonawca bdzie usuwéa na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do placuwyudo

5. Kontrola jako$ci robot

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do akceptacji Zaragaggo programu
zapewnienia jak&i , w ktérym przedstawi zamierzony sposéb wykonyaaobdt, maliwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwaranjog prawidtowe wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakéci materiatdw i powinien zapewhbdpowiedni,
zaakceptowany przez Zamawjeggo, system kontroli jakoi, wiagczapc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie widzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatow oraz robét.

6.0Obmiar robot.

Obmiar robét powinien okgé ¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkastalonych w kosztorysie
ofertowym.

Obmiaru dokonuje wykonawca w obeéoiolN po wczéniejszym pisemnym powiadomieniu go o terminie

i zakresie obmierzanych robét.

Wyniki obmiaru Wykonawca wpisuje do kgi obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie w iksiach podanych élepym kosztorysie nie uwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaiczenia wszystkich robot

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania, a rob6t podleggich zakryciu- przed ich
zakryciem.

7.0dbidr robét.

Roboty podlegajnst. etapom odbioru:

- odbior robét zanikagrych i ulegajcych zakryciu

- odbiér czsciowy

- odbior ostateczny

- odbior pogwarancyjny

Badania i pomiary do odbioru rob6t zanid@jch przeprowadza Wykonawca na prébkach pobranychegndci
IN w miejscach przez niego wskazanych. Odbi@scipwy polega na ocenie §oi i jakosci wykonanej czsci rob6t wraz z

ustaleniem nalaego wynagrodzenia.



Badania i pomiary do odbioru ostatecznego robot wyie laboratorium Zamawigiego wtasnym spetem, na
prébkach pobranych przez Wykonawe obecnéci IN w miejscach przez niego wskazanych. Probypaida
dostarcza do laboratorium IN.

Orientacyjny czas trwania podstawowych biadgomiaréw wraz z opracowaniem wnioskow, od czazekazania
prébki lub zgtoszenia do pomiaru do laboratoriunmZsiapcego wg przyjtych norm i ustale.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawizanych z usugctiem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyaym.

8.Podstawa ptatndci.

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa , skalkulowana przez Wghan za jednost& obmiarowy ustalon dla

danej pozycji przedmiaru robot.
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6. WZNOSZENIE PILKOCHWYTY

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacjhtecznej § wymagania dotycgce wykonania i odbioru ogrodzenia oraz maata
pitkochytow

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyakwadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcairrealizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t olgfych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuiszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na celu wykonanie remontu ogrodzenia
panelowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SS ayodne z obowizujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotysee robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty.

Ogrodzenie

Ogrodzenia panelowego gcknej diugdéci 495,0 mb wraz z bragrdwuskrzydtovwy szerokdci 4,0m, furtky jednoskrzydtow

szerokdci 1,20 m przy bramie oraz furtce dwuskrzydtowazerokdci 2,40m. tgczna wysoké ogrodzenia 1,5 m. Ogrodzenie

zabezpieczone antykorozyjnie poprzez ocynk ogniorayg pomalowane proszkowo w kolorze RAL 6005/mat
Pitkochywty

Dwa komplety pitkochwytow usytuowanych za bramkaitkarskimi w odlegtéci 4 m od bramek. Kaly pitkochwyt wysokéci 6,00
m i dtugaici 63,00 m. Wykonany z siatki bezedowej polipropylenowej. Siatka rozwieszona na ahiowych stupach ninych za
pomog akcesoridw montawych. Stupy rozmieszczone w rozstawie osiowym €9&. Stupy mocowane w zafundamentowanych
tulejach.

e Siatka

Siatka bezwztowa, polipropylenowa, wielkg oczka 10 x 10 cm, grubésplotu linki 5 mm. Kolor zielony. Obszycie wzmaaptce
na brzegach. Grul§é splotu linki nie wymaga wzmocnienia w miejscachcowania do stupa. Odporna na warunki atmosferyoane,
tym na promienie UV. Musi posiaélawiadectwo niepalnii oraz by obogtna fizjologicznie (atest PZH).

e Stupy

Stupy n@ne aluminiowe malowane proszkowo o catkowitej dkeg6,70 m, wysok& po zamontowaniu w tulejach 6 m nad ptyt
boiska. Stupy wykonane z profilu aluminiowego, vgk@nego. Wymiar zewgtrzny stupa 80x80mm, gruboscianki profilu

minimum 3 mm. Stup posiada specjalrielrowania wewgtrzne wzmacniagce profil pod lgtem wytrzymatdci oraz sztywnéci.
Wzdtuz osi jednego boku, stup posiada specjalnie wymwginy rowek, ktéry umdiwia mocowanie do niego siatek pitkochwytow
za pomog haczykéw PP. Stup lakierowany proszkowo na koielony.

e Tuleje montaowe

Tuleje wykonane z profilu stalowego kwadratowega®Dmm, grubé&¢ scianki 3 mm, dtugéc 70cm. Tuleje cynkowane ogniowo.
Tuleje fundamentowane w podia wielkas¢ stopy fundamentowej to min. 50 x 50 cnylgikas¢ ponizej strefy przemarzania. beton
klasy min. C20/25, zbrojony (4 ¢iy 012 stal Alll, strzemiona 06 co 15 cm, stal AO).

e  Zastrzat

Zastrzat wykonany z profilu kwadratowego stalowegia. 40 x 40 x 3 mm, cynkowany ogniowo, malowanggakowo na kolor
zielony. Z jednej strony zastrzat mocowany do stsig@jnego na wysokoi ok. 5,5m; z drugiej do tulei stupassedniego. Zastrzat

zabezpiecza skrajne stupy przedeagim.
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Akcesoria montgowe

e linki stalowe cynkowane 0 3 mm

e karabiiczyki stalowe mocuge siatki do linek (3 szt./mb)

* haczyki z tworzywa PP mocyge siatki do stupéw w pionie (3 szt./mb)
*  $ruby rzymskie do napzania linek stalowych

»  przelotki isruby montaowe

Uwagi montgowe:

e zawieszenie siatek do 2 linek stalowych ageictych srubami rzymskimi, rozgtych poziomo na goérze i na dole pitkochwytu;
e karabiiczyki, zwlaszcza dolne, trudne do oglpa;

» siatka nie powinna kno zwis&, powinna by nacagnicta we wszystkich kierunkach;

e monta& przeprowadza firma przeszkolona przez dystrybugstemu lub wedtug jego instrukcji moata

3. Sprzet

Montaz elementéw ¢czny.

4. Transport

Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu.

Podczas transportu materiaty i elementy konstrydajvinny by zabezpieczone przed uszkodzeniami lub yisttecznéci.
5. Wykonanie robét

Zgodnie z instrukgj producenta.

6. Kontrola jako $ci .

Sprawdzenie zgodi§oi z SST.

7. Obmiar robét

Jednostk obmiarow robét jest rfiogrodzenia. 11é¢ rob6t okréla s na podstawie projektu z uwzghieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawgddow naturze.

8. Odbidr robot

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzstali zakres robét poprawkowych do wykonania, &amawca
wykona je na koszt wkasny w wyznaczonym terminie.

9. Podstawa ptatngci

Placi st za ustalogilos¢ m? wykonanego ogrodzenia.

10. Przepisy zwazane

Instrukcja montazu producenta
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